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Aereo

Introduzione

Il kit di saldatura Aereo lampeggia e si illumina proprio come un vero
aereo.

Per il montaggio utilizzare un saldatore o una stazione saldante.
Fondere lo stagno a una temperatura compresa tra 250 e 350 °C.

Prestare particolare attenzione per evitare ustioni.




OMGROBOTICS

Stampa 3D | elettronica | micro:bit

Schema elettrico
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Elenco componenti

Prima di iniziare, verificare che siano inclusi tutti i componenti elencati.

R1-R2, R7 Resistenza 3pz
R3-R4 Resistenza 2k2 2 pz
R5-R6 Resistenza 10k 2 pz
C1-C2 Condensatore elettrolitico 330uF 2 pz
C3 Condensatore elettrolitico 33uF 1pz
Q1-Q8 Transistor BC547 3 pz
LED1 LED THT Verde 1pz
LED2 LED THT Rosso 1pz
LEDS3-LED5 LED THT Bianco 3 pz
BATH1 Portabatteria CR2032 1pz
PCB Circuito stampato Aereo 1pz

R1-R2, R7 R3-R4 R5-R6
Resistenza Resistenza Resistenza
3 pz 2 pz 2 pz
1K 2k2 10k
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Montaggio
Resistenze

Posizionare per prime le resistenze R1—-R7 sul circuito stampato.

L’'orientamento delle resistenze non e importante, poiché funzionano allo
stesso modo in entrambe le direzioni.

La resistenza R7 deve essere saldata sul lato posteriore del PCB.
L’illustrazione di questa fase € riportata nella pagina successiva.
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Resistenze
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Transistor

| transistor Q1-Q3 (BC547) sono molto sensibili al calore.

Saldare i pin singolarmente e fare brevi pause tra una saldatura e I’altra per
evitare danni.

L’orientamento del transistor & contrassegnato sul PCB da un semicerchio,
che deve corrispondere alla forma del transistor.

Q1-Q3
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Condensatori

| condensatori C1-C3 sono di tipo elettrolitico.
Prestare attenzione al corretto orientamento.

La polarita € indicata sia sul PCB sia sul componente stesso.
Attenzione: il condensatore C3 ha un valore diverso.
| condensatori C1 e C2 vengono montati sul lato posteriore del PCB.

Prima della saldatura, piegare i terminali ad angolo retto in modo che i
componenti aderiscano perfettamente alla scheda.

Il condensatore C3 viene montato verticalmente sul lato anteriore del PCB, in
modo simile ai transistor.
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Condensatori

Aspetto dei condensatori dopo la saldatura.
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LED

Installare ora i LED THT LED1-LEDS.

Durante I'inserimento, prestare particolare attenzione
alla corretta polarita dei LED.

Il terminale piu corto corrisponde al polo negativo (-), l l
=i+ -]+

mentre il terminale piu lungo corrisponde al polo
positivo (+).

—l+

Inserire il terminale piu lungo nel foro rotondo
contrassegnato con il simbolo piu (+).

LED1 LED2 LEDS3-LED5
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Portabatteria

L’orientamento del portabatteria BAT1 & chiaramente definito dalla sua
sagoma sul PCB.

Assicurarsi che il portabatteria aderisca perfettamente alla scheda e non
sporga oltre i bordi del PCB.

In questa fase non inserire ancora la batteria.
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Test

Inserire ora la batteria.

Assicurarsi che il lato con I'etichetta e il simbolo piu (+) sia rivolto verso I'alto.

1



Accensione

Se tutti i passaggi sono stati eseguiti secondo le istruzioni, Aereo dovrebbe
funzionare immediatamente dopo l'inserimento della batteria.

Possibili problemi

« Cortocircuiti — Due pin adiacenti potrebbero essere stati collegati
accidentalmente, creando un percorso conduttivo indesiderato.

+ Saldature fredde — Un punto di saldatura potrebbe non essere stato
eseguito correttamente e quindi non garantire il contatto elettrico.

* Orientamento errato — Alcuni componenti potrebbero essere stati montati
nella direzione sbagliata; controllare tutte le posizioni e le polarita
secondo il manuale.

« Componenti posizionati in modo errato — Alcuni componenti potrebbero
essere stati montati nelle posizioni sbagliate (ad esempio resistenze
inserite in sedi non corrette).

« Componenti danneggiati dal calore — Alcune parti potrebbero essere
state danneggiate da un calore eccessivo durante la saldatura.
Identificare e sostituire il componente interessato.

Principio di funzionamento

Il cuore del circuito € un multivibratore astabile.

Si tratta di un circuito elettronico che genera un segnale periodico,
commutando continuamente tra due livelli.

Puo essere immaginato come una piccola macchina elettronica che accende e
spegne continuamente una luce o un altro segnale. | componenti elettronici si
caricano e si scaricano alternativamente.

Mentre un’uscita & attiva, I’altra € inattiva: questo genera un segnale alternato
regolare, adatto per luci lampeggianti o segnali acustici.

Il segnale di uscita, che su un oscilloscopio apparirebbe di forma rettangolare,
viene inviato a un transistor che commuta i LED, facendoli lampeggiare di
conseguenza.

Il periodo di questo segnale non € simmetrico: questa asimmetria deriva dalla
differenza tra i valori dei condensatori.

Il rapporto di capacita 10:1 corrisponde approssimativamente a 0,2 secondi di
accensione e 2 secondi di spegnimento.

Questo produce il desiderato effetto luminoso pulsante.



