Navod na slozeni

Pripevnéni ultrazvukového senzoru je popsano v tomto navodu. Staci par

jednoduchych krokU a senzor je na tanku!
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Motivace

Mate postaveny svUj roboticky tank, ale chcete své projekty posunou zase o
krok dal? Proto zde mame pripravek, ktery vam umozni na vas roboticky
tank pripojit ultrazvukovy senzor. Jeho kliCovou vlastnosti je rozpoznavani
vzdalenosti od prekazky. To vdm umozni navrhnout zcela novy zpusob
fizeni tanku.

Co vSechno se s nim da délat?

Ultrazvukovy senzor dokaze rozpoznat nejen pritomnost prekazky, ale také
jeji vzdalenost. Prekdzkou muze byt napriklad vase ruka, tank vas pak
muze poslouchat doslova na povel. Tank s rozSifujici deskou MBI je
vybaven vilastnim LED paskem, ktery se v pfipadé pouziti ultrazvukového
senzoru da skvéle pouzit na vizualizaci mérenych dat!

Na co je ultrazvukovy senzor dobry?
e Detekce pritomnosti prekazky
e Rozpoznavani vzdalenosti predmetu



Potrebné komponenty
3D dily

Drzak ultrazvuku Adaptér k drzaku ultrazvuku
1ks 1ks

Elektronické komponenty

Ultrazvukovy senzor OMG Robotics roboticky
1 ks tank
1ks

Vodice

Dupont FF
4 ks
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Mechanické dily

Sroub M3x20 Matice M3
1 ks 1 ks




Sestaveni

1. Pripevnéni drzaku k adaptéru
e Adaptér zasuneme do drzaku a pripevnime sroubem M3x20 a matici
M3 na druhé strané.

2. Zasunuti ultrazvukového senzoru do drzaku
e Ultrazvukovy senzor drzi pouze zasunutim do drazek. Zasuneme jej
co nejhloubéji to pujde.




3. Pripevnéni k tanku
e Na jedné strané tanku se nachazi pouze jeden Sroub M3x10. Ten
nejprve odsroubujeme.

e Poté nasuneme osazeny adaptér a nakonec utdhneme pdvodnim
Sroubem M3x10.




Zapojeni
Zapojeni najdete ve schématu nize. V tomto pfipadé nezalezi na typu
rozsirujici desky. Staci splnit tato pravidla:
e Pin VCC (senzor) na senzoru zapojit na bilou napajeci listu 3V3
(rozsifujici deska)
e Pin GND (senzor) zapojit na Cernou napajeci listu GND (rozsitujici
deska)
e Pin Trig zapojit na pin P15
e Pin Echo zapojit na pin P14
Zapojeni servomotorl ponechejte tak, jak bylo plvodné, pfipadné si jej
zkontrolujte s navodem na sestaveni tanku.

Schéma zapojeni
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GND P15 P14 3V3



