Info

Vysledkem prace je imitace ukazatele sméru jizdy na silnici. Set
obsahuje vSechny potrebné komponenty pro osazeni samotné desky
ploSnych spojd. V tomto postupu najdete vsechny dUlezité informace o
tom, jak osadit DPS, jaké jsou hodnoty vlastnich soucastek, které
pouzijeme, a na co si dat predevsim ozor.

K montazi pouzijeme pajeci stanici nebo pajecku, kterou budeme
tavit cin pfi teplotach 250-350 °C. Proto je velmi dulezité dbat zvysené
opatrnosti, abyste se nespalili.
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Seznam soucastek

Pred zahajenim prace se ujistéte, ze mate k dispozici potfebny pocet
dild podle nize uvedené tabulky.

Spravnou hodnotu rezistoru muzete zméfit multimetrem nebo si
preCist barevny koéd nakresleny na samotném dilu. Pro usnadnéni
nahlédnéte do tabulky, kde najdete konkrétni hodnoty rezistord s
barevnym kédem, které jsou soucasti baleni.

mmlmm“-

1 R1,3,6-15 10kQ LED3-21

2 R2,4 1kQ 2 10 WU NE555 1
3 R5,16-34 360Q 19 11 DIP8 patice 1
4 P1 100k 1 12 Q1-6 2N2222 6
5 D1,2 1n4007 2 13 Q79 2N2907 3
6 C1 100uF 1 14 SW1,2 S1501 2
7 C2 220uF 1 15 Patentka 9V clip 1
8 LED1,2 10mm 2 16 PCB Arrows 1
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R1, 3,6-15
10k Q

C1
100uF

SW1, 2
S1501

DIP8
patice

R2,4
1k Q

C2
220uF

P1
100k

U1
NE555

R5, 16-34
360 O

Q1-6
2N2222

LED3-21
5mm
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D1, 2
1n4007

Q7-9
2N2907

LED1, 2
10 mm



Rezistory

Jako prvni soucastky na desce plosSnych spojd osadime rezistory s
oznacenim (R1 - R34). Je to valeckova soucastka a zaroven je z ostatnich
nejméné nachylna k pogkozeni. Ciselné oznaceni na desce plosnych spoju
nam rika, jaka hodnota rezistoru bude osazena na daném misté.




Usmeérnovaci dioda

Dalsi soucastkou jsou diody D1, D2. Pri montazi si davejte pozor,
abyste diodu umistili spravné, tak aby byla dodrzena polarita diody. Dioda
mMa na jedné strané bily prouzek, tento prouzek muzete vidét i na obrazku
nize.
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Potenciometr

Po napajeni diody prejdeme na potenciometr P1. Tato soucastka lze
vlozit pouze jednim zpUsobem. Pri pajeni si ovsem zkontrolujte natoceni
dle obrazku nize.
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Patice pro 10

IO (U1) - integrovany obvod je citlivd souc¢astka a mUze se velmi
rychle znicit, proto se pouziva patice (DIP-8), do které se soucastka
nasledné upevni. Pri jeji montazi se podivame na zarez, ktery najdeme na
jedné jeji strang, ktery nam urcCi smér, jakym patici usadime.

Samotné integrované obvody se do patice montuji az po osazeni
vSech komponent na desku plosnych spoju.




Tranzistor

(Q1 - Q9), tranzistor je velmi citliva soucastka na poskozeni teplem,
proto pri jeho montazi postupujeme velmi pomalu. Soucastka musi byt
spravné natocena podle vykresu na desce plosnych spoju.




LED

LED1 a LED2, signalizace zapnuti. Polarita této soucastky je urcena
malym zarezem na jejim krytu, ktery je na jedné strané zplostély. Diodu
umistime na desku tak, aby zarez desky a soucastky byl umistén stejné.

LED3 - LED21 jsou led diody. Stejné jako u LED1 a LED2, diodu
umistime na desku tak, aby zarez desky a soucastky byl umistén stejné.
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Kondenzatory

C1, C2 kondenzator je elektrolyticky a je ddlezité, aby byla tato
soucastka spravné orientovana. Ridime se oznacenim na soucastce a na
desce plosnych spojd. TudiZz najdeme na soucastce bily prouzek a otocime
ji podle prozku na desce.
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Tlacitka

Predposlednim krokem bude montaz ovladacich tlacitek SW1 - SW2.
Tyto komponenty nemaji definovanou polaritu a tudiz mGze byt otocena
rdzné.

12



Napajeni

Patentku (9V clip) protdhneme zespodu desky plosnych spoju.
Nasledné napajime. Davejte pozor, abyste pfi upevnovani drzaku
nepropojili zadné spoje.
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Osazeni IO

IO U1 osadime na patici. Pri jeji montazi se podivame na zarez, ktery
najdeme na jedné jeji strang, ktery nam urci smer, jakym Ul usadime.
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Oziveni

Pokud jsme postupovali podle pokynu, bude fungovat pfi prvnim
vlozeni baterii. V opacném pfipadé muzeme hledat nasledujici chyby:

e Zkratované, propojené spoje na desce plosnych spojd. Dva sousedni
piny se spojily a vytvorily nezadouci vodivé spojeni.
Studenak, znamena to, Ze jsme spoje dostatecné nepropajeli.
Nespravna orientace soucastek. Zkontrolujte natoceni vsech
soucastek podle postupu v prirucce.

e Nespravné napdajené nebo otocené soucasti. MUze se stat, ze jsme
nespravné osadili rezistory tam, kam nepatfi.

e Poskozené soucastky pajenim. Postupné se snazime vyloucit, ktera
soucCastka mudze byt poskozena.

15



